Zatgcznik nr 1c

Parametry urzadzen i wymagania:

1. Przesiewacz SM 518.
2. Rozdrabniacz odpaddw zielonych.
3. Rozdrabniacz odpadéw kuchennych



SM 518 o . _ Dane techniczne

5 Dane techniczne | ,

5.1  Rysunki wymiarowe

§.1.1 Pozycja robocza

Widok z boku z prawej strony
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Rys. 58: Pozycia robocza: Widek z tyly




Dane techniczne SM 518

5.1.2 Pozycjatransportowa

Widaok z boku z prawe] strony, maszyna z duzym lejem
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Rys. 58: Pozygja fransporiowa: Widok z boku 2 prawef strony, duty lsj

. Widok z tylu, maszyna z duiym lejom
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Rys. 80: Pozycja iransporlawa: Widok 2 tyh, duzy lej




Dane technic;na

Widok z boku z prawej strony, maszyna z malym lejem )
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Rys. 61; Pozyda transportowa: Widak z boku 2 prawa] strony, nialy lej

L Widak 2 tyly, masxyna z malym lajem
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Rys. 82: Pozyeia ransporiowa: Widok 2 byl maly e
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Dana tachniczna
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5.2

SM 518

b

Tabliczka znamionowa

Tabliczka znarnionowa {rys. 83/1) znajduje sie na maszynie
z  preodu, z prawe] strony.

Rys. 63: Lokalizacia tablizzki znamionowe)

e tadt] W Deppsiadt Caibs GmoH
_ , £-39240 Calbe (Sase)

TSGR

Prohar Tal: +48{() 3257 ¢ 550
fivrotar e, T

'l;::?‘m‘aihﬂ E— j

Px afgnt N, f" - B

AR R MO

bmu'.WnWihM [_M_M:I].m
My eSS I _m ﬂ'r E__ rﬂme ol B

Lt BiErlaeRatatan) l:'"”

Devre, wogpord kst

B R | e () 22 (O

Al o P o

C€

Ays. 64 Tabliczka znamionowa

Adres producenta

Numer identyfikacyjny pojazdu
Dopuszczalny clerar calkowity
Dopuszczalne obcigzenie osl, 1. o8
Dopuszczaine obcigzenie osi, 2. 08
Dopuszczaine obcigzenie ogi, 3. 08
Dapuszezaine obeigrenie osi, 4. o8
Dopuszezaine obeigenie haka holowniczego
Typ maszyny

10 Rok produkgji

11 Numer fabryczny

000~ bk



SM 518 7 ___Dane techniczne

53 Dane przyczepy :
Wymiary przyczepy .

Dane - Wartogé - Jednogtka

Diugosé, ok, Pozycia 11200 mm
trans- i
portowa,
duy lgj
Pozycia 14900 mm
robiocza,
duzy lej
Pozyejs 10800 mm
trang-
poriowa,
maly lej
robacza,
maly lej

Szerokost, ok Pozyeia 2560 mm
transportowa
Pozycja 6900 mm
robocza

Wysokosd, wraz 2 4000 mm

podwoziern, ok.

Rozstaw osi 1310 mm

Rozstaw kél " 2045 mm

Szerckose duzy lej Jr80 mm

napeiniania oy loj 3480 mm

Glgbokosé napeiniania 1980 mm

Wysokosé napeiniania, wrazz 2790 mm

podwaoziern, ok,

Tab. 28: Dane technicene; Wymilary prayczepy

Masa przyczepy
‘Dane .  Wartogé Jednostka
Dop, c'i@‘Zar ca{kowlty | 17000 kg
ObclaZenie osi 2000 kg
Dop. obeigz, haka holawni- 1000 kg
c2ego

Tab. 37 Dane techniczne: Masa preyszepy



SM 518

Dane techniczne
Ogumienie
Dane ' Waﬂu_ﬁé Jednostka
Wiglkos$e apan 436/60 R18.5
Nosnosé 4500 kg
Cisnienie w oponach 900 " KPa
Tab. 28; Dane techniczne: Ogumienis
Pradkosé jazdy
Dane - Wartosé Jednostka
Predkose Jezdy, maks. B0 kh

Tab. 28: Dane technlesne; Predkosd jazdy

54 Dane silnika

Dane - Wartoéé . Jednostka
Producent Deutz

Typ TCD2.9L4

Morma spalin EL) stopieft 3B/EFA Tier 4
Liczba cylindréw 4 Szt
Predkosé obr., maks, 2200 !
Moc, maks. 54 kw

Mot znamionows 51 kw

Poj. skokowa 2.94 |

Moment obrotowy 300 Nm
Zuzycie paliwa, specyficzne 215 afkWh
Pojemnosé zbiornika 300 !
instalacja efekiryczna 24 v
Akumulatory 2 x 12 VI56 Ah
Rozrusznik 24 v
Alternator 28 W

Tab. 30: Dana techniczne: Agregat nagedowy

i
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WYKAZ PARAMETROW TECHNICZNYCH

MOBILNY ROZDRABNIACZ SZYBKOOBROTOWY
DO BIOODPADOW - ODPADOW ZIELONYCH

‘Producent, model, typ urzadzenia:

| Rok produkciji: urzadzenie nic starsze niz 2023 .
| Typ urzadzenia, przeznaczenie: S

by

a) rozdrabniacz szybkoobrotowy,

b) rozdrabniacz mobilny,

¢) przeznaczony do rozdrabniania bioodpadow — odpadéw zielonych tj. trawa, liscie, galezie, itp. oraz
mix odpadéw zielonych i odpadow kuchennych zbieranych selektywnie u zrodla,

2)

wydajnosé maszyny dla odpadéw zielonych, min, 120 m*/h,

3

wielko$¢ produktn koficowego po rozdrobnienin maksymalnie do 80 mm,

4

masa maszyny od 18 Mg do 20 Mg,

3

a) maszyna umieszczona na podwoziu maksymalnie dwuosiowym,

b) umozliwiajacym poruszanie po drogach publicznych,

©) wyposazona w system ABS, Iaczonym do ciggnika za pomocg zaczepu przelotowego fi 50,
d)wyposazona w o§wietlenie drogowe, ‘

6)

wyposaZanie w specjalny adapter kulowy zakladany na koniec dyszla, w celu przemieszczania maszyny

po placu kompostqum i terenie Zakladu przy pomocy fadowarki kolowej.
Wymiary wizgqdzenie (pozycja transportowa): - A e

1)'

dtugosé catkowita , min. 9 000 mm , max 10 G00 mn,

2)

szerokos¢ catkowita, min. 2 400 mm, max 2 550 mm,

3)

wysokosC catkowita, min. 3 500 mm, max 4 000 man,

. : Slllllk'

1y

diesel, spetniajacy norm¢ min. Stage V,

2)

liczba cylindrow: 6,

3)

moc sitnika, min. 380 kW przy min. 1900 obr/minute z ukiadem chronigcym przed przecigzeniem

4

zbiornik paliwa: min. 3801,

5)

zbiornik AdBlue, min. 40 [,

6)

zbiornik hydrauliczny zamontowany wewngtrz komoty silnikowej, celem zabezpieczenia przed
niekorzystnym dziataniem zewnetrznych warunkéw srodowiskowych,

7

silnik zabudowany w komorze umieszczonej w odlegtosci co najmniej 1 500 mm od osi walu
rozdrabniajacego, w celu zabezpieczenia jednostki napedowej przed nadmiernym zapyleniem oraz
ryzykiem pozaru.

1 Komora zaladoweza: - -

1

podawanic materiatu od gory na ruchomg podloge wprowadzajacy,

2)

automatyczne wprowadzanie materiahs do komory rozdrabniajacej przez podloge wprowadzajaca oraz
roike wprowadzajaca,

3

podloga oraz rolka napedzanie hydraulicznie, naped rolki i podlogi niezalezny,

4

szeroko$¢ zatadunku, min. 2 600 mm,

3)

wysokos¢ zatadunku, od min. 2 100 mm do max 2 300 mim,

6)

wysoko$¢ burt, min, 200 mm.

't Beben bijakowy:

3]

szerokos¢, min. 1 700 mm,

2)

Srednica, min. 1 000 mm,

3)

predkos¢ obrotowa, min. 600 obr./min.,




4) | ilos¢ bijakow: min. 32,
5) miotki montowane do elementéw wahliwych (bijakéw) za pomocy polaczen stubowych — maksymalnie
1 éruba polgczeniowa na miotek,
6) miotki montowane do elementéw wahliwych (bijak6w) wylacznie przy pomocy Sruby, bez dodatkowych
elementow lacznych,
wraz z urzadzeniem Dostawca dostarczy dwa kosze rozdrabniajace (klasyfikujace):
7) | - pierwszy: wyposazony w zebra pionowe/ specjalistyczny do odpad6w zielonych,
- drugi: rozmiar oczek w koszu 80 x 80 mm.
-8 | Inne wymagania: .
1) | hydraulicznie skiadany i rozktadany przenoénik WYIZutowy:
- | 0 dhugosci co najmniej 4500 mm,
- | o szercko$ci co najmniej 1400 mm,
- | vmozliwiajacy podanie materiaty na wysokosé co najmniej 4 000 mm, _
2) w  celach  serwisowych tasmociag z mozliwodcia  jego  opuszczenia do  kata
w zakresie 0 — 35 stopni, wzgledem poziomu grungy,
3) automatyczny system czyszczenia chtodnicy za pomoca odwrdcenia kierunku ciggu powietrza
wylwarzanego przez wentylator,
4 maszyna wyposazona w hydrauliczny system samonapedu maszyny, pozwalajacy na przemieszczanie
maszyny w trakcie pracy z predkoscia min. 1m/min.,
5) uklad zdalnego sterowania radiowego, umozliwiajacy kontrola nad pracq rozdrabmiacza, pilot sterowania
radiowego wyposazony w wyswictlacz cieklokrystaliczny pokazijacy aktualnic wlaczang funkcje,
6) glowny panel sterowania, zlokalizowany na lewo badZ prawo od koncéw podiogi wprowadzajgcej,
celem uniknigcia uszkodzen podezas zaladunku materialem,
7)) | system szybkicj wymiany kosza rozdrabiajgcego — do 30 minut,
8) | hydrauliczne opuszczana podpora przednia,
9) | hydraulicznie podnoszony i opuszczany kosz rozdrabniajacy,
10) | automatyczny system kontroli ilogci wprowadzanego materiatu do komory roboczej,
11) | automatyczny system smarowania giéwnych punktéw maszyny,
12} | skrzynka narzedziowa z podstawowym wyposazeniem.
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2. Dane maszyny

2.1 Wersje

Maszyna w wersjl standardowej jest zbudowana 2z ramy nobnej, na ktdre] zainslalowane ey
respoty gldwne maszyny:
»  [asobnik samowytadowezy 7 dimakiem podajnikowym
»  Tespot wyciskania
¢ Slimak ekstrokeji frakeji suche
Maszyna jest wyposatona w szafe elekinyczng | panel sterowniczy.
Dodatkewe, wrdz 2 mdszyng moga zostad deslarczene ezeicl opcjonalne:
1. Drawi bocine dwuskiaydtowe otwigrajgee sig drawi boczne |z jednej lub obu stronach)
Ibiomik odptywowy 2 pormpy (pod 2espotam wyclskamia)
3. Ibiornik odphywowy 2& Simakiem wyciggajaeym {oko altematywe dia zblomika z
pompg)
Drawiczki Inspekeyjne zhiomika zasilajgeego
Punkt inspekeyjny kolektora umieszczonego pomigdzy zbiomikiem zatadunkowym a
Zaspoten wyciskanic
6. Cgniwa cbeiginikowe do watenia materichy
Zespdt do mycio zasobnika somowytadowezege dyazomi

8. Slimak pomocniczy w zasobniku samozaladowczym {opcionatnie)

by

1ys. 2-1: konfiguracje opcjonalne
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rys. 2-3: Schemat budowy maszyny

2.4 Dane techniczne

Wymiary:
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HS 10 Tiger — Instruko
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Catkowita wysokoid zatadunku (Het) 3160 mm
Wysokadd wyciqgania [Hs) 2025 mm

‘ Catkowila wysokobé wycicganic {Hst) 3225 mm

Wysokosd ndg {Ha) - 1200 mm
Waga:
Waga catkowita 10000 kg

Silniki:

Silnik: SEEMENS 1LE1001 1BB422FB42

- Moc: 5,5 kW

. Redukfor: BONFIGLIOLI A603 UH&0 156.0 P100/112 B3
Dodatkowy wentylator: WISTRO FLAIBg112

; " Siinik: ABB M2BAX 250 SMA4

| Zespot wyciskanio t Moc: 55 kw

| | 6 paséw XPB 2360

- Simaok podajnikewy

- Slinik: BONFIGLIOLI BX 100 LB4

- Simak ekstrakcji suchej frakeji - Moc: 3 kW

5 | Reduktor: BONFIGLIOLI W86 U 20 P100 B5 B3
: Siinik: SIEMENS 1LE10011BB422FB42

 Slimak pemecniczy (opcjonainy . Moc: 5,5 kW

N : Reduktor: BONFIGLIOLI A 50 3 UH50 40.9 POO/112 B3
 Napigeie | 3807400 V

Stopief ochrony IP 55

Wodda procesowa / Perkolat:

i Aktuator / Box modutacyiny VALBIA mod. VB0&0 LT kod 85200606
Czysta woda:
' Elektrozawdr - PARKER HANNIFIN Type 7321 B

Zasobnik samowyladowczy:
 Pojemnosé - 54m3

| Obroty flimaka - 25 min-!

&1 Str.

HS 10 Tiger - Instrukcja obstugi i konsenwa
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# Przymocowad zespdt do maszyny 12 ruomi M19x40 B8

1ys. 5-10: montat flimaka wyciqgojgceys kokejp such

Przenoink odprowadzgjdey perkolat jest monfowany prisz Cesaro Mac lmport 5., pod
zespotem wyciskanio,

5.1.9 Paylgere hydraullczne
Maoszyna jest wyposoiona w ziqore hydrodicsne do podigezenio o siee wodneg] i
ewentudinych iomkdw zewnehnych perkolaty, Parometry praylgczo hydraulicznego
przedstawiono w tabeli;

Opis Warlosd
Ciinfenle [bar) 3
MNaledenie przeplywu {L/min] 500

1. Czysto woda 2 slaci wodociggows)
binle zasilajgce (2} charakieystyka mediéw | 2. Parkolat, bez cial stalych, e zbiomikg
zewnefrznego

Srednica ziqery () 2

tabela 13: paramehy prylacza hydravicznego

Ma wlocie finii perkolaly zainstalowano licznik liirdw, kidry moze stuiyé do oceny poboru

maszyny.

HS 10 Tiger —~Insirukeja olbstugi | konserwacji " Sir.
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1ys. 5-11: przewody hydrauliczne

Limia deoprowadzdjgea perkolat

Linla doprowadzajqea waode 7 siec] wodociqgows]
Sahemat hydrauliczny ol [ink 2aslajgeyeh préedstawiona na rysurka.
Klient musi zadbaé o wykonanie sieci iqezges] 2 instalaciq hydraulicing, instaljoe fokie po

ledrym zaworze docinaigeym na kaizdej linii.
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rys. 5-12: schemat hydrauliczny

HS 10 Tiger — Instrukejn obstugi | konserwadjl Sir. :



5.1.10 Polpezenle sleldrvcine

Linia elekiryczna przeznaczona do zasilania maszyny HS 10 Tiger musi sig charakleryrowod sie

nastepuigeymi parameframi:

Zasilanie 400 Vac + 50 Hz + hréjfazowy + uziemienie
Catkowita moe dinstalowona [k 65
Mo sithika gtdwnego (kW] 55 z systemem soft-starter

tabela 14: pdrumétry elekhrycine

Szafa elekbryczna maszyny jest zazwyczaj umieszezona za je] prawymi drzwi.

rys. 5-13: szafa elektryczng

| korserwag] Str. 59
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Aby podlaoryé zasilanie da szafy elekiryczne), naledy:
1. podigeryd trzy fazy do wylgqeznika gidwhego
2. podiqezye kohcowke prrewodu vziemienia do lstwy

3. prymocowad kabel diownicg kabiowa,

rys. 5-14: schemat okablowania

Warteké proadu w chwili ruchomienia maszyny jest ok, 3.5 raza wisksza niz jego wertoid
mamionewd, Warlodd szezvtowa wynasi wiec 2 przyblizeniu okato 300 A, Uruchomienie thwa
okota 10,

Aby rapobiec nieaczekiwanym inferwenciom urzgarety occhronnyeh i spadkom naplecia,
klient musi odpowiednio dobrad wylgeanik glédwny i kable 2asiiajgee maszyny,

Fima Cesaro Mac.dmpor S.r.l. zoleco zastosewanie wylqeznika z ochrong magnetatermiczng
i ochrong i ochrong termiozng prred preecigieniam minimum 200 A.

Przekréj kabli zasiiojageych musi wynosis co najmniel 70 mm2,

Klignt musi edpowiednic zaprojektowad linle zasilajgeq i system ochrony w zaleinoiei od

istniejgcego systemu zasilania elektrycznego {TT ub TH) i od dtugoici i sposobu utozenia lindi.

' Oig- Instru ﬂjasfugiikcnsm cji Sir. 40



